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  T1,T2 -�WHQVRPHWU\�HOHNWURRSRURZH�SRGáX*QH�SRá�F]RQH�PRVWNLHP� 
���������Z�XNáDG]LH�VDPRNRPSHQVDF\MQ\P�QD�GUXJLP�NDQDle 
     T3 -�WHQVRPHWU�HOHNWURRSRURZ\�SRSU]HF]Q\�SRá�F]RQ\�]�PRVWNLHP 
         na trzecim kanale. Tensometry T1 , T2�V��]H�VRE��SRá�F]RQH 
���������Z�XNáDG]LH�Uy*QLFRZ\P�SRSU]H]�]ZDUFLH�JQLD]G�$�L�% 
    MT - mostek tensometryczny. 
 



 gdzie: KM -�VWDáD�XVWDZLRQD�QD�PRVWNX 
        Kt -�ZDUWR�ü�VWDá\FK�X*\W\FK�WHQVRPHWUyZ 
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1  - wskazanie mostka dla i-tego i zerowego pomiaru 
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