Wyznaczenie modutu wyboczenia (modulu zastepczego) w przypadku prosto-
katnego przekroju preta

(materiat uzupetniajacy do wykladu z wytrzymatoSci materiatow, opr. z. Wieckowski)

Modut wyboczenia (modut zastgpczy) E* wedlug teorii Engessera—Kdrméana oblicza si¢ ze wzoru

B L+ EJ

EI*
J Y

()
gdzie:

E — modut sprezystosci (Younga),
E; — modut styczny, £, = 0o /g,

J — moment bezwladnoSci przekroju preta wzglgdem osi obojetnej przekroju pracujacego w sta-
nie liniowo sprezystym,

J1 — moment bezwtadnosci dociazanej czesci (A;) przekroju preta wzgledem osi z (rysunek),

Jo — moment bezwtadnosci odciazanej czgsci (As) przekroju preta wzgledem osi z.
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Potozenie osi obojetnej przekroju w przypadku wyboczenia niesprezystego ustala si¢, rozwigzujac
rOwnanie
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gdzie S; 1 S92 sa momentami statycznymi — odpowiednio — czg$ci dociazanej i odciazanej przekroju
wzgledem osi z, ROwnanie to mozna przedstawié nastgpujaco:

b_}L%+Eb_}L%:

_ﬂz "9

0,

gdzie h; jest wysokoScia czesci docigzanej, a ho — wysokoS$cig czgsci odciazanej przekroju prostokat-
nego. Wynika z niego ponizszy zwiazek:
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Po wprowadzeniu oznaczenia o = / E/ E; mozna zapisa¢ nastgpujace zwiazki:
hl :Oéhgza(h—hl),

z ktorych wynika, ze
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Wyrazenia na momenty bezwtadnoS$ci obu czgsci: dociazanej i odciazanej maja postaci
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Po podstawieniu otrzymanych powyzej wyrazen do zwiazku (1), modut zastepczy mozna przedstawié
W postaci:
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Wykonanie szeregu przeksztatcen i wykorzystanie relacji « = / E/ E; pozwala przedstawi¢ wyraze-
nie na modut zastgpczy w nastgpujacej postaci:
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